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STEP 0: 確認已安裝 WebAccess/CNC 

V2.0.12 之後的版本 

在 WebAccess/CNC V2.0.12 之後安裝的版本 在 CNC Explorer 的 driver 設定

時會出現 FANUC Robot 的 TCP/IP 連線設定選項如下 

 

使用者可以設定 Robot 的 IP 地址, 並可依據所需要的採集需求分別設置預設的

Table1, Table2 及 I/O 的採樣週期(單位為 ms, 建議大於 200ms). 
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STEP 1: Ethernet IP Setting 

 /設置/主機通訊 

 

 
設置連網所需參數 IP地址及子網路遮罩 
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請確認控制器背面的 RJ45的網線是否正確連接 
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STEP 2: Fanuc Robot 網路連線測試 

 

 先使用 Ping 工具測試連線 Robot 是否正常 

ping IP address 

EX:  ping 192.168.0.1 
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STEP 3: CNC Explorer 設定 

執行 CNC Explorer 

CNC Driver 選擇 FANUC Robot 設定 

 

可以參考 WebAccess CNC 的使用手冊自行增加或刪除測點配合實際需求 

 


